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Pourquoi MicroManager

Il y a autant de logiciels que de périphériques
Chaque société développe sa solution
Il nexiste pas de solution complete et idéale: « o use

camera X, | need software A, but device Y works only with software B »

Un logiciel libre permet aux académiques et
fabricants de faire des ajouts et des modifications

Aux sociétés de contribuer ou vendre leur meilleur
pilote

Aux intégrateurs de fournir une solution clef en main






Pourquoi vous?

Vous aimez Imagel.
Votre labo/PF est fauché(e).
Vous aimez les interface simples.

Vous voulez étendre les capacités de votre application sans
restrictions.

Vous fabriguez un nouveau microscope et il n’existe pas de logiciel
commercial capable de piloter votre systeme.

Vous voulez utiliser des périphériques non pilotables et vous pouvez
concevoir des adaptateurs de périphériques.

Vous voulez maitriser 'ensemble du logiciel et avoir acces au code
source.

Vous pensez piloter votre microscope avec Matlab (ou autre
environnement) pour faire un asservissement avec I'analyse
d’images.
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, \
APl Qu’es aquo ?
Une interface de programmation qu’est-ce que c’est?

Facade clairement délimitée par laquelle un logiciel offre des services a d'autres
logiciels. L'objectif est de fournir une porte d'acces a une fonctionnalité en cachant les
détails de la mise en ceuvre.

Les 3 composants de base du logiciel

 Une interface graphigue commune qui s‘apparente a
un plugin Imagel .

 Une bibliotheque d’adaptateurs de périphériques pour
piloter des matériels différents.

* Un environnement pour écrire des procédures
automatisées et exécuter des lignes de commande.



L'interface graphique
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Name  Adapter/Lbrary | Description Status
DHuUb DemoeCamera oK
a DCamDemoCamera Demo camera oK

OVihealDemoCam... Demo filter wheel 0K
DWheelDemoCam.., Demo filter wheel 10K
DViheelDemoCam... [Demo filter wheel 10K
DObjectiveDemoC... Demo abjective turret OK
DStage DemoCamera Demo stage 10K
DlightPathOemoC... [Demo light path |oK
DXYStage DemoCa. .. Demo XY stage 10K
DShutter DemoCa... [Demo shutter |oK
DAutoFocus/Demo. .. auto focus

b | R
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/ Test acquisition script. .
// Nenad Amodaj, feb2008. Editor Pane

SCripT=-Shormouts import org.micromanager.apl.poquisitionOptions; .
chear.bsh .
position_lst_test.bsh f# clear all previous acquisitions.

camera_test.bsh gui.closerllAcqulsitions();.
equipment.bsh gui.clearMessageWindow(); .

lwe_demo_2.bsh
lve_demao.bsh
sdemod.bsh
burst.bsh

config_testbsh —
equipment.bsh =

Irr.la.ge_snip_:nmple_z.hs Hass |I"I"In"IEdia1.'.E PanE

Jdve processing demo

Image dimension=; 0 X 0 X 0

Script-Button Output Pane

Panel

Exemple: Media:acgLC.bsh - complicated MD acquisition including visiting multiple
positions as defined in the position list, acquiring time-lapse data in individual
channels.



Conditions d’utilisation

« Consultez le guide utilisateur

« Vérifiez que les composants que
vous voulez piloter ont des
adaptateurs

Micro-Manager startup configuration

¢ Té|éChal’geZ et inSta”ez MMStudio Version 1.4.6 20110907

Configuration file:

—_ M M_Setu p_l_x_yy' exe Sur PC :?::'aF"mgram Files\Micro-Manager1 . 4-201 1ﬂ?ﬂ-*l.r'l'ﬂl'ﬂﬂ-::-nfig_demu....é - | E]
- MleO-Managerl.X.yy-dmg Sur This software is distributed free of charge in the hope that it will be

M aC useful, but WITHOUT ANY WARRANTY; without even the implied
warmranty of merchantability or fitness for a particular purpose. In no

event shall the copyright owner or contributors be liable for any direct,

Méme Sl ImageJ eSt déja |nsta| |é indirect, incidental, special, examplary, or conseguential damages.
7 . Copyright University of California San Francisco, 2007, 2008, 2009,
e Démarrez: 2010. All rights reserved.

Micro-Manager was initially funded by grants from the Sandler
Foundation and is now supported by a grant from the NIH.

If you have found this software useful, please cite Micro-Manager in

your publications.



'interface en mode « émulation »
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Configuration

« Verifiez que les composants que vous voulez
piloter ont des adaptateurs

SutterLambda
Summary: Interfaces to Sutter Lambda 10 controllers, Lambda SC controller, and DG4
Authors: Nenad Amodaj
Maintainers: Arthur Edelstein
License: BSD
Platforms: Windows, Mac OS X and Linux (only serial port, no parallel port or USB)
Devices: Lambda SC
Lambda 10-B
Lambda 10-2
Lambda 10-3
Lambda DG-4
Contents
1 Device Configuration
1.1 Serial port issues
1.2 Wheel speed
2 Troubleshooting

2.1 Wheel re-homing during imaging
Device Configuration
Serial port issues
Sutter devices use a straight through (i.e., not null modem) DB9 serial cable. The default baud rates are 9600 for
serial ports and 128800 for USB ports (which use a build-in USB-serial converter)



Configuration

* Installer un pilote si nécessaire

« Exemple de la roue de filtres : communication
RS232 via le port série

* Tools | Hardware Configuration Wizard

:Hardwar: Configuration Wizard

Step 2 of 6: Add or remove devices
Installed Devices: -
Adding or Removing Devices

Name Adapter [Ubrary Description Status

Core MMCore Defaut Core controler Default

DHb [DHub DemeCamera |DHub oK 1. The list above displays all of
Camera [DCamfemoCamera |Demo camera oK the devices that will be handled
Didhvoic pvihes|DemoCanm. .. | oK by Micro-Manager m this
Emision DVhesl DamoCam... D oK S S .,-_

Excitation [DViheelDemoCam. .. | oK c?:"gu.ahon IF'

Cbjective 430bj:c'.ﬁ=.0:rro€ .. [Demo objective turret OK 2 If you are m-‘km&f a new

z [35tage DemoCamera Demo stage oK configuration fite for the first

Path tPath/DemoC. . [Demo light path oK time, please visit the
Y - [Demo XY stage 10K Micro-Manager website
Shutt: Demo shutter K ’ Sl \
Shutter / [Demo shutte: o (www micro-manager.org) and 1
Autofocus DAutoFacus/Demo... [Demo auto focus oK YN e AN
- look under Devices to find
mstructions for set up alt
Avallable Devices: Ist by vendor v  COmP3aCt vew - your dewvices
3. You can begin adding new
AA Add, & s
: AAAOTF - L
st davices whenever vou're ready
ABSCamera Hep ( ' ). If
E (click 'Add’ button). If vou
need more help with deciding
* which devices to add, highlight
a particular device and ¢
i Help (it really helps!).
3 Andor 4. While addits 2 device vou. ¢
% AndorLaserCombiner While adding a device '_nu can
5 Aquinas choose to allow the wizard to
: Arduino recognize these devices
Es SaumerOptronic automatically (recommended)
13 S"R"“' or show all of the subdevices
% CSUX Cohasts 'Shame sty Y.
* Cooolt =
b ecante < Back | Next >




Configuration

 Repérer les ports série de votre PC connectés a
votre périphérique

e Gestionnaire de périphériques : liste des COMs

e Caractéristiques de la communication :

Ex: LBX-LD serial port settings:
AnswerTimeout 500 ms
BaudRate 19200
DelayBetweenCharsMs 0
Handshaking Off

Parity None
StopBits 1

e Saisie des caracteéristiques
* Etiguetage des positions
e Sauvegarde de la configuration



Configuration
e Saisie des caracteéristiques

Device: Wheel-A | Library: SutterLambda

Label |Rn:|ue_FiItres |
Initialization Properties
Device Property Walue
Roue_Filtres Fu:urt M1 W
ZOMZ1 N
CoMzz 1
COM1
ZOM3
_OME
COM7F
ZOML0 3
oML b
L]
Part Propetties (RS 232 settings) ([ Et I q u eta ge
Device Property Walue ]
ZiaM1 Bnswer Tirmeout S00.0000
ZoM1 BaudR.ate 2600 State devices State Label Read
COm1L DelayBetwesnCharsMs 1.0000 ] FITiC
oM Handshaking off 1 TexasRed
oMl Parity Mone 2 Cy5
COM1 StopBits 1 3 ide
oMl erbose 1 4 F?ItEM
5 Filketr-5
& Filket-6
7 Filter-7
a Filter-5
9 Filter-9




Configuration

 Piloter mon périphérique depuis linterface
graphique : utilisation du « configuration settings »

Configuration settings | Save |
Eraup Preset
Camera Default
Channel Rhodamine
Gain 5 £ >
LightPath Evepiece
Objective 0%,
Group:| + || = || Edit ||Preset:[| + || = || Edit |

* Créer un nouveau groupe



Group Editorn

e Choisir les

‘

Here you can specify the properies included Shiow QK J
N \ in a configuration group. e ameras
arametres a Concel |
|:| Show read-only properies Shuﬁers
stages

[ ] L]
mOd Ifler wheelﬁ. turrets, etc.
other devices

Group name:

Property Marme Use in Group? Current Property Yalue

L 7~ =Tar i

_amnera-TestPropertys
_amnera-TestPropertys
_arnera-TransposeCarrection
_armera-Transposellirror s
_armera-Transposellirrory
_amera-Transposexy
_amera-TriggerDevice
_amera-UseExposureSegquences
Foue_Filkres-Busy
Foue_Filkres-ClosedPosition
Foue_Filkres-Delay_ms
Foue_Filkres-Label
Foue_Filkres-Speed

Foue Filbres-Stake
_are-AukoFocus
_ore-AukoShutker
_are-i_amera
ore-ChannelGroup
_are-Focus

_ore-Galvo
_ore-ImageProcessor
ore-Initialize

_are-5LM

_ore-Shutker

Al
TexasRed
5

!

1
I_amera

T

Chrm —



Configuration

e Définir I'état des parametres : ajout de « Preset »

Configuration settings | Save |
Garoup Preset
amera Default
phﬂnnel Rhodamine
|Gain 5 £ | >
F_ighﬂ:"ﬂ'th Evepiece
Objective A0,

Group:| + || = || Hdit | Preset:| + || = || Edit |

Preset editor for the "Roue™ configuration group E
Here you can specifiy the propery values ’ oK ]
S d d I in a configuration preset.
a u Vega r e e a Preset name: |TexasRed ’ Cancel ]
CO n fi g u ra t i O n Properky Narme Preset VYalue
Foue_Filkres-Label TexasRed w
N Filter-4 P
complete s
Filter-6
Filker-7
Filker-9
TexasRed

Wide w




Le fichier de configuration

e Un fichier texte (extension par defaut *.cfg)
sauvegardé dans le dossier Micro-manager

e Liste de commandes :

Device -- loads device
Label -- attaches a label to the specified device
position
Equipment -- defines various equipment
attributes used for image  annotation
Property -- sets a specific device property

ConfigGroup -- defines a single entry in the
configuration group



Le fichier de configuration

 Exemple

# Generated by Configurator on Mon Jun 01 11:56:47

CEST 2015

# Reset
Property,Core,Initialize,0

# Devices
Device,COM1,SerialManager,COM1
Device,Roue_Filtres,SutterLambda,Wheel-A
Device,DHub,DemoCamera,DHub
Device,DCam,DemoCamera,Dcam

# Pre-init settings for devices
Property,Roue_Filtres,Port,COM1
Property,DCam,MaximumExposureMs,10000.0000

# Pre-init settings for COM ports
Property,COM1,AnswerTimeout,500.0000
Property,COM1,BaudRate, 9600
Property,COM1,DelayBetweenCharsMs,0.0000
Property,COM1,Handshaking,Off
Property,COM1,Parity,None
Property,COM1,StopBits,1
Property,COM1,Verbose,1

# Hub (parent) references
Parent,DCam,Dhub

# Initialize
Property,Core,Initialize,1

# Delays

# Roles
Property,Core,Camera,DCam
Property,Core,AutoShutter,1

# Camera-synchronized devices
# Labels

# Roue_Filtres
Label,Roue_Filtres,3,Vide
Label,Roue_Filtres,2,Cy5
Label,Roue_Filtres,1,TexasRed
Label,Roue_Filtres,0,FITC

# Configuration presets
# Group: Roue
# Preset: TexasRed

ConfigGroup,Roue,TexasRed,Roue_Filtres,Label,TexasRed



- [¥] Time points

e

Intervsl ]0

~ Acquisition order

[Time, Pasition, Channel, Slice v]

[ [=] Edit position list... ]

- [¥] Multiple positions (XY) —

- [¥] Autofocus

Skip frame(s):

- [V¥] Z-stacks (slices)

ooy o | e
eatom o | 5o |
—

relstive Z v

Keep shutter open

- Summary
Number of time points: 10

Number of positions: 1

Number of slices: 1

Number of channels: 1

Total images: 10

Total memory: S MB

Duration: Oh Om 0s

Order: Time, Position, Channel, Slice

- [¥] Channels

Channel group: [Channel

v.] Keep shutter cpen

Cy5 10 0

Configu... Exposure Z-offset Z-stack Skip Fr. Color

0

DAPI 10 0

===
0 ==

- [¥] Save images

Directory root lC:\Usets\

Name prefix ‘Untitled

~ Acquisition Comments




